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𝒓𝒓 =      R cos 𝜃𝜃  𝒙𝒙 �+ R sin𝜃𝜃  𝒚𝒚� 

𝒗𝒗 =   -  R 𝜔𝜔 sin𝜃𝜃  𝒙𝒙�   +  R 𝜔𝜔 cos 𝜃𝜃  𝒚𝒚�  

𝒂𝒂 =   - R 𝜔𝜔2 cos 𝜃𝜃  𝒙𝒙�  - R𝜔𝜔2 sin𝜃𝜃  𝒚𝒚�  
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Velocità e accelerazione nel moto 
circolare uniforme 
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