€= Vp—Va COEFFICIENTE DI RESTITUZIONE

Ua—Up
e =vV(hy/hg)
L=m.v QUANTITa DI MOTO
mquq+ Mol =MqV1+Movy URTO ELASTICO
myU; + mMyu, = (My+my)v URTO PERFETTAMENTE ANELASTICO
p=tgo COEFFICIENTE DI ATTRITO
F=puN FORZA DI ATTRITO
N=mgcos6 FORZA NORMALE
Momento angolare = momento di inerzia x velocita angolare
L=Tow Momento angolare
|x= mr? Momento di inerzia rispetto asse A
li X 0j= lf X of CONSERVAZIONE DEL MOMENTO
ANGOLARE
L =leuetmd MOMENTO TOTALE DI INERZIA
Hand 0.006 x m Segment Wament of inertii
Forearm 0.016 ' ” i
Upper arm 0.028 o OFM kg
Forearm and hand 0.022 | runk 26
TOTAL ARM (ia50F xuil P am 02|
Foot 0/6445 8t Horoam a0
Lower leg 0.0465 A" 0005
Upper leg 0.100 Upper leg (thign) 0.105
Foot and lower leg 0.061 Lower leg 0.050
TOTAL LEG 0.161 Foo: 0.003
W = Fd cos6 LAVORO
Ec =% mv ENERGIA CINETICA
Ep = mgh ENERGIA POTENZIALE
P=Fv POTENZA
P =W/t POTENZA

J=F.t=m.v IMPULSO



