VELOCITA SCALARE
MEDIA

S, =S As
v, (ty, 1)) = tl to =N
1~ %0

ACCELERAZIONE
SCALARE MEDIA

Vv, =V Av
a,(t,,t) = tl to = A
1~ %

_dOP(t) _dr(1)
At dt

v(?)

am (tO’tl) =

¥(1) - v(0) _ Av
t,—t At

_dv(t) _d’OP(t) _ d’r(1)

a(t)

dt dt* dt*

VELOCITA VETTORIALE

ACCELERAZIONE
VETTORIALE

MOTO RETTILINEO UNIFORME
v = costante

x(t)=x,+vt

VELOCITA SCALARE

ds
l‘ [—
v(t) o

ACCELERAZIONE
SCALARE

_dv(t) _ d’s(1)

t
a(f) dt dt*

[y, - 20

v &)
Codr drf
_ dv (1) d*y(t)

a (1)

dt dr’
_dv.(1) _ d’z(t)

dt dr*

MOTO UNIFORMEMENTE ACCELERATO

x(2) = Asin(wt + @, )

1
s(t) =8, + vt + Eat2

MOTO ARMONICO

r-2"
w

v(t) =v, +at



MOTO DI CADUTA LIBERA DEI CORPI

v(t)=v, +gt r(f)=r, + v+ %gt2

MOTO DI CADUTA LIBERA LUNGO LA VERTICALE

T=_[— V =42gh
8

MOTO PARABOLICO DI CADUTA LIBERA

2
. Vo .
gittata = —-sin2a
8

MOTO CIRCOLARE UNIFORME

R v L A S W G
v 2aR T R T R
0(1) = 6, + wt

In coordinate cartesiane
{x(t) = Rcos 6(t) = Rcos(wt +6,)

y(#) = Rsin6(1) = Rsin(wr + 6,) a(r) = -o'R()

MOTO CIRCOLARE VARIO
) dv v? d’s
a=-0oR+ZT-LN+ 22T
{x(t) = Rcos 6(t) dt R dr’

() = Rsin 6(t) NI vl ‘/( (CZ)



MOTI RELATIVI
I'A = I'R + I'Q
Vy=Vrt+Vprg

a,=a,+a, 1 due sistemi non ruotano reciprocamente

DINAMICA DEL PUNTO MATERIALE

Forza peso F =mg lkg, =9.81N
densita _dm peso specifico _d(mg)
av b= "ay
TERZO PRINCIPIO DELLA DINAMICA
F, =-F,
LA MOLLA
F, =—-kx k costante elastica
x(t) = Asin(wt + @) k
w = -
m
IL PENDOLO
0(t) = 0,sin(wt + @) g
w = =
)
L’ATTRITO
F, < usN T
s = Hs a=—=-Uupg
m

MOMENTO DI UN VETTORE RISPETTO AD UN POLO, O

Momento di un vettore generico C Mo=0Px C
Momento di una forza Mo=OPxF
Momento angolare Lo=OP x mv
RELAZIONE FRA Mo E Lo
In un sistema di riferimento inerziale M. = dL,
0 =
dt



Impulso di una forza 5
I(,,t,) =det
Teorema dell’impulso I(z,,t,) = m[v(t,) = v(t,)] = p(¢,) - p(¢,)

F_d_p_ d(mv) mdv N vdm
dt dt dt dt

)

Lavoro di una forza
L= f F e dr
A
dL dr
Potenza W _Fe _Fey

dt dt
C 5

Energia cinetica E.= % mv

Teorema delle forze vive L=1 mv§ -1 mvlz
B

Lavoro della forza peso

L=fmg°dr=mg(ZB—ZA)
A

Energia potenziale gravitazionale U =mgh

. . , . . ) )
Teorema di conservazione dell’energia meccanica Imv; +U, =imv, +U, = E

Energia potenziale elastica U =1
2



pressione atmosferica

LEGGE DI
GAY - LUSSAC

Dilatazione termica dei
solidi isotropi

Calore specifico

0 =mcABO c = lkcal I(kg°C) = 1cal /(g°C)

)

acqua

Calore latente

Lavoro delle forze di

» m\de

P, =latm =101325N /m* ~1.033kg, / cm®
lbaria = 1dina/cm® =107 N/ m*
lmbar =107 bar
1bar = 10°barie ltorr =1mm,,, = (1/760)atm

p = costante =V =V (1 +ab) = V,aT
V = costante = p = p,(1 + ab) = p,aT
a=1/273.15°C"'

1(6) = I,(1 + A9)
A(0) = A(1+26)
V(6) = V(1 +316)

(P, =lam,b = 14,5°C)
1(d
c-4(%
p= cost m de V= cost
V, v

pressione trasf. irrev. L = f pdV
Vi

litro — atmosfera = 101.3J

EQUAZIONE DI STATO DEI GAS PERFETTI

Relazione di Mayer C,-C, =R
Capacita termica molare C - 1/ @)
»~p\ar

trasf. rev. L =fpdV
7

pV =nRT
R =8.31J/ Kmol

-

V =cost



CALORI SPECIFICI DEI GAS PERFETTI

Gas perfetto C, C, y=C,/C,
monoatomico 3R SR 5
biatomico 3R IR 1
triatomico IR 2R 2
EQUIVALENTE MECCANICO DELLA CALORIA
£ =J =4.184J / cal
0
PRIMO PRINCIPIO DELLA TERMODINAMICA O=AU+L
00 =dU + 6L
TRASFORMAZIONI DI UN GAS PERFETTO
Isocora p=p,(1+ab)=pal V =costante =L =0
AU =nC (T -T,)
0 =nC/(T-T,)
Isobara V=V,1+a0)=V,al p = costante = L = nR(T - T}))
AU =nC (T -T)
Q=nC(T-T,)
Isoterma reversibile pV = p,V, = costante T =costante = L= nRlog, (V/V,)
AU =0
QO =nRTlog,(V/V,)
Adiabatica reversibile pV' = pV] = costante trasf. adiab. = L =nC, (T, - T)
AU =nC (T -T)
0=0




