Stabilizzatore
Scopo:

Mantenere in posizione orizzontale un piano rettangolare che ha 4 pistoni lineari negli angoli.
Funzionalità:

Il sistema embedded acquisisce i dati dall’accelerometro ( funzionalità inclinometro) e si occupa del movimento dei motori che possono allungare o accorciare i pistoni lineari
Architettura del sistema Embedded:
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Power Supply:

Alimentazione del sistema tramite batteria agli Ioni di Litio e ricarica attraverso alimentatore a 5V.

Durante la fase di ricarica il dispositivo deve essere disattivato. 
L’accensione del dispositivo può avvenire attraverso un pulsante, lo spegnimento avviene attraverso la pressione prolungata del pulsante.

Componenti di riferimento:

LTC3455EUF#PBF
LD3985XX33
TPS78230

Condizionamento:

Ha lo scopo di adattare i segnali dei sensori alle caratteristiche degli ingressi del microcontrollori. La sua struttura dipende dai sensori utilizzati.
uC:

Si occupa dell’elaborazione del segnale dell’accelerometro, della determinazione dell’inclinazione e del controllo degli attuatori. 
Interagisce con il blocco di Power Supply per gestire l’accensione e lo spegnimento.

Famiglie di riferimento:

STM32F2xx
STM32F3xx

STM32F4xx

Interfaccia Utente:

Serve per l’interazione con l’utente. Prevede la presenza di un pulsante ( lo stesso per l’accensione?) e di un led per indicare in che modalità di funzionamento si trova. 
Sensori:

I sensori da utilizzare sono quelli presenti sulla STM32F3 discovery
Componenti di riferimento:

LSM303DLHC
ST
Motori 
Permettono di muovere i pistoni di stabilizzazione. Per velocizzare la funzione di stabilizzazione è necessario poter muovere almeno due motori alla volta.
I Motori sono equipaggiato anche con encoder
Componenti di riferimento:

http://www.faulhaber.com/servlet/com.itmr.waw.servlet.Anzeige?fremdaufruf=ja&kdid=40929&sprachid=1&htdigurl=/n170381/i94448.html
https://fmcc.faulhaber.com/details/download/PGR_1179_13818/PGR_13818_13813/en/ (versione a 12V)

MC33926PNB 
Attività da svolgere:
1. Definizione dei componenti escluso il Power SUpply
2. Struttura del Power supply
3. Realizzazione dello schematico

4. Implementazione del firmware 
Altri riferimenti per i componenti:

it.farnell.com

Parametri da considerare nello studio di fattibilità:

1. Consumo di potenza
2. Tempi di reazione
3. Costo del sistema
4. Durata della batteria

