Regolazione di turbine a gas mono-albero
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Flusso delle informazioni in un turbojet mono-albero
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Sistema di regolazione del combustibile (turbogas 250-C18)
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Figure 1-3. Engine Fuel Control System (Configuration B)
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Sistema di regolazione del combustibile (turbogas 250-C18)
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Sistema di regolazione della portata (turbogas GE LM2500)
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Sistema di regolazione della portata (turbogas GE LM2500)
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STATOR VAMNE ANGLE - B2 (DEGREES)

Sistema di regolazione della portata (turbogas GE LM2500)
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