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Le seguenti dimostrazioni sono fondamentali ma non rappresentano la totalita’ di quelle svolte a lezione.

· (Teorema di caratterizzazione del sottospazio generato) 

      Sia 
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[image: image3.wmf]).

1

(

}

,...,

,

{

2

1

³

Í

=

n

V

v

v

v

S

n

 Allora:

a) 
[image: image4.wmf]]

[

S

 é un sottospazio di 
[image: image5.wmf]V

;

b) 
[image: image6.wmf]S

S

Ê

]

[

 ;

c) se 
[image: image7.wmf]W

 é un sottospazio di 
[image: image8.wmf]V

 e 
[image: image9.wmf]S

W

Ê

 allora 
[image: image10.wmf]]

[

S

W

Ê

.

· (Teorema di caratterizzazione dei sottoinsiemi linearmente dipendenti )

       Sia 
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· (Teorema che porta al concetto di coordinate di un vettore rispetto ad una base)
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· Teorema di Cramer. Se il sistema lineare 
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ha una ed una sola soluzione (non vale il viceversa). Calcolo della soluzione col “metodo della matrice inversa”.

· Teorema di Rouché-Capelli. Il sistema lineare 
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· Se 
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 EMBED Equation.3  [image: image55.wmf]
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 coefficiente di Fourier di 
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· Costruzione di una base ortogonale . Procedimento di Gram-Schmidt e dimostrazione che  
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. Passaggio da una base ortogonale ad una ortonormale.

· Proprieta’ caratteristica delle matrici ortogonali (
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a) le righe (colonne) di 
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 é ortogonale.

· Geometria analitica e s.e.r. Dimostrazioni delle condizioni di perpendicolarità e di parallelismo  “rette-piani” (tutti i casi possibili).

· Parallelismo piano-retta mediante la discussione del sistema formato dalle loro equazioni.

· La relazione di similitudine tra matrici é una relazione di equivalenza (riflessiva-simmetrica-transitiva).
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· Teorema fondamentale per il calcolo degli autovalori e degli autospazi. 

· m.g. di 
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d)  Se 
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· Teorema sulla riduzione a forma diagonale di una forma quadratica.

· Teorema sulle forme quadratiche definite (semi-definite) positive.

· Se 
[image: image107.wmf]÷

÷

ø

ö

ç

ç

è

æ

=

c

b

b

a

A

 e’ definita positiva 
[image: image108.wmf]0

|

|

>

Û

A

 e 
[image: image109.wmf]0

>

a

.

· Se 
[image: image110.wmf])

(

R

M

A

n

Î

 é simmetrica e (semi-) definita positiva, allora esiste una (unica) matrice 
[image: image111.wmf]B

 simmetrica e (semi-) definita positiva tale che 
[image: image112.wmf].

2

A

B

=

 Segue definizione di 
[image: image113.wmf]A

.

· Lo s.v. 
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· Una funzione 
[image: image116.wmf]'

:

V

V

f

®

  
[image: image117.wmf]'

,

V

V

 s.v. su 
[image: image118.wmf]R

) é lineare 
[image: image119.wmf])

(

)

(

)

(

)

'

2

2

1

1

2

2

1

1

w

f

a

w

f

a

w

a

w

a

f

a

+

=

+

Û

 [
[image: image120.wmf])

'

)

),

a

b

a

Û

].

· Noti gli elementi di una base  
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